
  

  

  

 یدانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسدانشکده برق قطب کنترل صنعتی  عملکردگزارش 

  )8/2/99الی  8/2/98(

  

  

  

  

  

  

  1399 تابستان

  



 

 

Industrial Control Center of Excellence 

 قطب علمی کنترل صنعتی- دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی

 ICCE 

  

  

  

  

  

  

 

 



 

 

Industrial Control Center of Excellence 

 قطب علمی کنترل صنعتی- دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی

 ICCE 

  

  

  

  

  فصل اول:

  مقدمه و اهداف برنامه قطب کنترل صنعتی

  

  

  

  



 

 

Industrial Control Center of Excellence 

 قطب علمی کنترل صنعتی- دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی

 ICCE 

  مقدمه

عضو به شرح زیر تشکیل شده  8از هسته اولیه قطب علمی کنترل صنعتی دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی 

  است:

  

ت کنترل طراحی و ساخ -کنترل چند متغیره  -کنترل تطبیقی -کنترل صنعتی:دکتر علی خاکی صدیق (استاد) -1

 کننده هاي تطبیقی خود تنظیم براي فرآیندهاي صنعتی

هاي ، آرایهحسگرها -سیستمهاي دماي بالا -ادوات الکترو سرامیک :دکتر فرامرز حسین بابایی (استاد) -2

 هاي دماي بالا سیستم -حسگري، بینی الکترونیکی

 طراحی  -طراحی و ساخت انواع ربات هاي صنعتی  -رباتیک  -کنترل مقاوم :دکتر حمیدرضا تقی راد (استاد) -3

 و ساخت کنترل کننده هاي مقاوم و غیر خطی و پیاده سازي آن در فرآیندهاي صنعتی

ی کنترل کننده هاي صنعت  -کنترل فازي -هاي عصبی شبکه  -ل هوشمند کنتر:دکتر محمد تشنه لب (استاد) -4

  سیستمهاي مدیریتیاتوماسیون  -هوشمند

 کنترل فرآیندهاي پیشرفته صنعتی  -کنترل فازي   -صنعتیاتوماسیون  :(دانشیار)دکتر علیرضا فاتحی  -5

دلسازي، م -کنترل دیجیتال  -دفیکنترل تصا -هاو شناسایی سیستمسازي مدل :(استاد) -حمید خالوزادهدکتر  -6

در سیستمهاي  یبعتخمین و طراحی و پیاده سازي سیستمهاي تشخیص  -هاي صنعتی شناسایی و کنترل سیستم

 صنعتی

(استاد): طراحی سیستم هاي کنترل دستگاه هاي هپتیک و سیستم هاي رباتیک  – دکتر کیوان هشترودي زاد -7

زه هاي پزشکی، مدلسازي بیومکانیک دست انسان و ارزیابی کاربرد هپتیک و رباتیک در حو –از دور 

 امپدانس مکانیکی آن.
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مدیر قطب (استادیار): پایش وضعیت، تشخیص، شناسایی و جبران عیب در  –دلی دکتر مهدي علیاري شوره -8

 هاي صنعتی، یادگیري ماشین، کنترل صنعتی، مدیریت هشدار در سیستمهاي صنعتیسیستم

  

  کنترل صنعتی دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی صوب قطب علمیچارچوب برنامه م

 آیین نامه قطبهاي علمی؛ 4و 2اهداف کلی وجزیی برنامه باتوجه به مفادمواد-1

با توجه به جایگاه ویژه کنترل در صنعت و نقش روزافزون آن محورهاي اصلی که مورد نظر متقاضیان قطب علمی کنترل 

  صنعتی عبارتند از:

 ی سازي سیستم هاي کنترل صنعتی پیشرفته جهت پیاده سازي در صنایع ایرانبوم  

 توسعه، تحلیل و طراحی سیستم هاي کنترلی با دیدگاه کاربردهاي صنعتی  

 تدوین و توسعه استانداردهاي کنترل صنعتی  

 ر جهت د ایجاد زمینه هاي لازم جهت تربیت محققین  با پتانسیل در زمینه کنترل صنعتی و کادرهاي متخصص

  بومی سازي این صنعت.

گروه کنترل در راستاي اهداف فوق در طی سالهاي گذشته، آزمایشگاه هاي متعددي ایجاد نموده است. برخی از این 

  پژوهشی داشته و برخی دیگر آزمایشگاه هاي خاص تحقیقاتی هستند.  –آزمایشگاه ها اهداف دوگانه آموزشی 

  پژوهشی) عبارتند از:  –دسته اول (آزمایشگاه هاي آموزشی 

 ،آزمایشگاه ابزار دقیق 

  ،(که در نوع خود بی نظیر است) آزمایشگاه کنترل فرآیند 

  آزمایشگاهPLC  ، 

 .آزمایشگاه کنترل دیجیتال و غیرخطی  

  دسته دوم (آزمایشگاه هاي تحقیقاتی):

 ،(به سرپرستی آقاي دکتر تقی راد) آزمایشگاه رباتیک 

 ه سرپرستی آقاي دکتر تقی راد)،آزمایشگاه کنترل صنعتی (ب 
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 ،(به سرپرستی آقاي دکتر تشنه لب) آزمایشگاه سیستمهاي هوشمند 

 ،(به سرپرستی آقاي دکتر خاکی صدیق) آزمایشگاه کنترل پیشرفته 

   ،(به سرپرستی آقاي دکتر خالوزاده) آزمایشگاه شناسایی سیستمهاي دینامیکی 

 آقاي دکتر فاتحی) آزمایشگاه اتوماسیون پیشرفته (به سرپرستی 

  (به سرپرستی آقاي دکتر حسین بابایی) آزمایشگاه خواص الکترونیکی موادآزمایشگاه 

 دلی)آزمایشگاه تشخیص و شناسایی خطا (به سرپرستی آقاي دکتر مهدي علیاري شوره 

 رودي زادهشتکیوان دکتر  آزمایشگاه بایورباتیک دانشکده برق دانشگاه کوینز کانادا (به سرپرستی(  

اکثر دانشجویان ارشد، دکتري و بسیاري از دانشجویان کارشناسی گروه کنترل، بطور مستقیم و غیرمستقیم در این 

آزمایشگاه ها فعالیت دارند. علاوه بر این، اغلب در زمینه کاربرد کنترل در صنعت، آموزش عملی می بینند و مفاهیم مدل

  مایند.سازي، شناسایی، کنترل، ...را پیاده سازي می ن

  

  توجیه برنامه و ضرورت اجراي آن؛-2

که این میلادي بوده  70و  60کنترل کننده هاي موجود در صنعت ایران عمدتا بر اساس تئوریها و نظریات علمی ده هاي  

ش هامر هزینه هاي فراوانی را به کشور تحمیل می کنند و با توجه به فرسودگی سیستمها و دستگاه ها بهینه نیستند. لذا کا

کارایی و افزایش هزینه را بدنبال دارند. از طرفی امروزه با توجه به پیشرفت کنترلر هاي صنعتی آثار سوء مربوطه نظیر 

فیت محصولات ثبات کی بهره وري بسیار پایین به حداقل رسیده و  آثار مخرب زیست محیطی  –مصرف غیر بهینه سوخت 

  و تولیدات را بهمراه دارد.

تی و اینکه این قطب یکتا بوده و با قطبهاي دیگر متمایز است. (از نظر دربرگیري تمامی روشهاي تعریف کنترل صنع

  کنترلی از جمله هوشمند، کلاسیک، پیشرفته در جهت پیاده سازي هاي عملی و بومی سازي)

  لذا هدف از ایجاد قطب کنترل صنعتی را می توان موارد زیر بر شمرد:

 این فناوریهاي جدید شامل طراحی و پیاده  -پیاده سازي آن در صنعت کشور بومی سازي فناوریهاي جدید و

و نصب  اتوماسیون  –مانیتورینگ و پایش عملکرد سیستمها  –بهینه و هوشمند   -سازي انواع روشهاي کنترلی مقاوم

 اتوماسیون در فرایندهاي صنعتی است –رباتها 

 رل و صنعت داخل کشور.تعامل نزدیک بین تحقیقات، فضاي پژوهشی گروه کنت 
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 .ایجاد آزمایشگاه مرجع در سطح ملی در زمینه هاي کنترل صنعتی  

 بومی سازیسیستم هاي کنترل صنعتی پیشرفته جهت پیاده سازي در صنایع ایران  

 .کاهش شکاف بین دانشگاه و صنعت که یکی از اهداف اساسی وزارت علوم، تحقیقات و فن آوري است  

 ف اتوماسیون و کنترل صنعتی از جمله هوشمندسازي مدیریت منابع، سازمان ها، تحقیق در لایه هاي مختل

  سازمانهاي صنعتی

  

  روشهاي اجراي برنامه براي تحقق اهداف آن؛-3

 کاربردي براي صنایع،  -تعریف پروژه هاي توسعه اي 

  ،ایجاد هسته هاي پژوهشی گروهی 

  ،همکاري با مراکز رشد و پارکهاي فناوري 

 ر کتابهاي تخصصی و مقالات در کنفرانسها و مجلات معتبر داخلی و خارجی،توسعه انتشا 

 صنایع، براي صنعتی کنترل درزمینه تخصصی هاي ایجادکارگاه 

 ها، سمینارها،برگزاري همایش 

  ،تقویت آزمایشگاه هاي پژوهشی در دانشگاه و صنایع مرتبط 

 وساخت  طراحیpilot دانشگاه و صنایع مرتبطهاي صنعتی در آزمایشگاههاي پژوهشی در 

 متحرك براي استفاده در صنایع پایه رباتهاي وساخت طراحی 

 در صنایع مرتبط کیفیت کنترل اتوماتیک هاي دستگاه وساخت طراحی  

  

  به تفکیک موجود و قابل خریداري؛  هنامراز براي اجراي بنی مورد افزارهاي ونرم تجهیزات اعلام-4

  ل فرآیندهاي صنعتی شاملهاي آزمایشگاهی کنترالف) دستگاه

 پایلوتهاي مر تبط با برج تقطیر 

  بویلر هاي آزمایشگاهیOnce through  و همراه باDrum 

 هاي گازيانواع توربین 
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  انواع سیستمهاي پایش عملکردPerformance Monitoring  و اکتساب داده هاData Acquisition 

 رباتهاي پایه متحرك صنعتی 

  دستگاه کنترل صنعتیJUMO DICON 

  

 شامل صنعتی، هاي کننده ب) کنترل

 PLC صنعتی مختلف هاي  

 هاي کننده کنترلPIDصنعتی  

 صنعتی خودتنظیم هاي کننده کنترل  

 غیرمتمرکزصنعتی هاي کننده کنترلDCS  

  مجموعه هاي کنترل کننده هاي مبتنی برField Bus 

  شامل نرم افزارهاي کنترل صنعتی،) ج

 یندهاي صنعتینرم افزارهاي تشخیص خطاي فرا 

  نرم افزار پایش اطلاعات از طریقField Bus 

  نرم افزار کنترل روي خط فرایندهاي صنعتی شاملRT-LAB- LAB-View –OPC 

 شامل سایر تجهیزات،) د

 سنسورها و محرکهاي مختلف صنعتی 

  ،تجهیزات آموزشی 

 .ربات صنعتی شامل رباتهاي صنعتی و رباتهاي موازي 

  

  عبارتند از:ضمنا تجهیزات موجود 

  هاي آزمایشگاهی کنترل فرآیندهاي صنعتیالف) دستگاه

  دستگاه کنترلpH 

  تانک  4دستگاه  
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 دستگاه کنترل سطح  

 دستگاه کنترل جریان مایع  

 دستگاه کنترل حرارت  

 دستگاه کنترل فشار هوا 

 هاي نیوماتیکیمجموعه آزمایشگاهی سیستم 

   انواعPLC  هاي صنعتی 

  

 اهی هاي آزمایشگب) دستگاه

 هلیکوپتر آزمایشگاهی  

  دستگاه توپ و صفحه  

 کشدستگاه توپ و خط  

 (یک و دو محوره) دستگاه کنترل آونگ وارون 

  

  پ) رباتها

  جه آزاديرمیتسوبیشی صنعتی شش دربات 

 ربات با مفاصل انعطاف پذیر 

 ربات با بازوي انعطاف پذیر 

 ربات موازي شانه هیدرولیکی 

  ربات پایه متحركSilver  

  پایه متحرك رباتMelon 

  ربات پایه متحركAvril 

  ربات پایه متحركProton 

  ت) سایر تجهیزات 

 دستگاه شناسایی فرکانسی سیستمها 

 49  دستگاه کامپیوتر شخصی 
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 7  دستگاهLaptop 

 ) دستگاه)، سیگنال  6دستگاه)، اسیلوسکوپ(2تجهیزات آزمایشگاه الکترونیک شامل، اسیلوسکوپ حافظه دار

 ع تغذیه و غیرهژنراتور، منب

 دستگاه اسکنر و غیره3دستگاه پرینتر،  5لوازم جانبی کامپیوتر شامل 

 کارتهاي واسط مختلف 

 نرم افزارهاي مختلف صنعتی  

  

  همکاران اصلی برنامه و مسؤولیت هر یک در اجراي آن؛ -5

 کنترل –بقط هاي فعالیت ریزي وبرنامه مدیریت -مسوول قطب کنترل صنعتی -آقاي دکتر علی خاکی صدیق

 براي خودتنظیم تطبیقی هاي کننده کنترل وساخت طراحی - کنترل چند متغیره -کنترل تطبیقی -صنعتی

  صنعتی فرآیندهاي

 کنترل  -کنترل تصادفی -مدلسازي و شناسایی سیستمها -عضو هسته اولیه قطب  -آقاي دکتر حمید خالوزاده

ا در طراحی و پیاده سازي سیستمهاي تشخیص خط مدلسازي،شناسایی و کنترل سیستمهاي صنعتی و - دیجیتال

 سیستمهاي صنعتی

 رباتهاي انواع وساخت طراحی - رباتیک -کنترل مقاوم -عضو هسته اولیه قطب -آقاي دکتر حمیدرضا تقی راد 

 طراحی و ساخت کنترل کننده هاي مقاوم و غیر خطی و پیاده سازي آن در فرآیندهاي صنعتی  - صنعتی

  ازيکنترل ف - هاي عصــبیشــبکه  -کنترل هوشــمند -عضــو هســته اولیه قطب -تشــنه لب آقاي دکتر محمد- 

 مدیریتی سیستمهاي اتوماسیون -هوشمند صنعتی هاي کننده کنترل

 ــا فاتحی ــته اولیه قطب -آقاي دکتر علیرض ــو هس ــیون -عض ــنعتی اتوماس  رآیندهايف کنترل – کنترل فازي -ص

 صنعتی پیشرفته

  الاســیســتمهاي دماي ب -دوات الکترو ســرامیکا  -عضــو هســته اولیه قطب -باباییآقاي دکتر فرامرز حســین- 

 سیستمهاي دماي بالا -ادوات الکترو سرامیک -بینی الکترونیکی حسگرها، آرایه هاي حسگري،
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 شوره سته اولیه قطب -دلیآقاي دکتر مهدي علیاري  ضو ه ضعیت  -ع سایی عیب در -پایش و شنا شخیص و   ت

 علوم شناختی (شاخه علوم اعصاب و تحلیل داده) –یادگیري ماشین  -مدیریت هشدار –هاي صنعتی سیستم

 
 

  جدول زمان بندي اجراي برنامه؛-6

مواردي که در ذیل به آن اشــاره می شــود عمدتا همواره در حال انجام خواهد بود. رئوس اصــلی و محورهاي عمده که 

  صورت پذیرد عبارتند از: ساله به آن توجه ویژه 5در نظر است در بازه زمانی 

  بررسی نیازسنجی صنایع به کنترل صنعتی پیشرفته  

  شناسایی و ارتباط با صنایع داراي اولویت و برقراري ارتباط با آنها از جمله صنایع نفت، گاز و پالایش، صنایع

  دفاعی، برق هاي منطقه اي استانها، شرکتهاي توزیع و شرکتهاي توابع وزارت نیرو

 ه و ارائه پروپزال براي رفع معضلات شرکتها و صنایعتعریف پروژ  

 تبدیل پروژه هاي تحقیقاتی به محصولات صنعتی  

 ارگاه صنعتی، سمینار و ک-برنامه هاي آموزشی شامل تربیت پرسنل متخصص از طریق انجام پروژه هاي پژوهشی

  هاي آموزشی

 ر زمینه کنترل صنعتی و ابزار دقیق)کاربردي (مقالات، کتاب د -پژوهشی و علمی -توسعه انتشارات علمی  

  توافقات دانشگاه با مراکز صنعتی (در حال حاضر با شرکت گاز، صنایع دفاع و بعضی از شرکتهاي توابع وزارت

  نفت توافقاتی صورت گرفته است)

 قاضیان تارزیابی هوشمند فعالیتهاي درونی مدیریت سازمان هاي صنعتی (بعنوان مثال توسعه نرم افزار اتوماسیون م

  و مشترکین تلفن همراه اول)

  روي انسانی،خدمات و..نیبرآورد هزینه هاي اجراي برنامه شامل تجهیزات، -7

  

  تجهیزات آزمایشگاه مرجع، نرم افزار، فیلدباسDCS کامپیوتر، سیستم هاي ،pilot  ،براي فرآیندهاي صنعتی

  دستگاه هایی براي کالیبراسیون، تجهیزات ابزار دقیق، 

 نفر، منشی، نیروي پشتیبان (فوق دیپلم)، نیروي خدماتی،  2اس حداقل کارشن 
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  ریال  300000000000رقم کل: حدود  

  نحوهء تأمین منابع مالی مورد نیاز براي اجراي برنامه؛-8

درصد توسط دانشگاه و مابقی از طریق عقد قراردادبا  20درصد توسط وزارت علوم تامین شده و  20انتظار میرود حدود 

  گردد.نایع تامین میص

تند براي صنایع مختلفی طرح و اجرا شده است عباردر سالهاي پیش بعنوان مثال چند طرح تحقیقاتی و پروژه مصوب که 

  از:

  نرم افزار سیستم کنترل عمومیUCS  قراردادي با سازمان صنایع نوین  قالببراي فرآیندهاي صنعتی، که در

 مجري آقاي دکتر علی خاکی صدیق -میلیون ریال 1747وابسته به وزارت صنایع به مبلغ 

 مجري آقاي دکتر علی خاکی صدیق -میلیون ریال 107مبلغ   -جفت سازي در سیستمهاي چند متغیره غیرخطی 

  ،(دکتر مهرزاد نصیریان) مجري  -طراحی نرم افزار سیمولاتور ماهواره تز پسا دکتري بورسیه سازمان فضایی

 آقاي دکتر علی خاکی صدیق

 ) تحقیق و آنالیز حرکات اهداف زیرسطحیTMAو ره گیري هدف با فرض اندازه گیري سمت به تنهایی (-  

 مجري آقاي دکتر حمید خالوزاده -میلیون ریال 180مبلغ 

 مجري آقاي دکتر  -میلیون ریال 40مبلغ   -مدلسازي غیرخطی و پیش بینی مالیات بر درآمد اشخاص حقوقی

 حمید خالوزاده

 مجري آقاي دکتر حمید   -میلیون ریال  60مبلغ   -پیشنهاد بهینه در بازار برق با استفاده از تئوري بازیها استراتژي

 خالوزاده

 مجري آقاي دکتر   -میلیون ریال  45مبلغ   -طراحی بک شماي پایدار مخابرات امن آشوبی در محیط نویزي

 حمید خالوزاده

  تحقیق و توسعه روشهاي جفت سازيpairing ستمهاي سیMIMO  لغ مب  -تطبیقی با کمک الگوریتم جایابی

 مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 8

 ها در یک سیستم جفت کردن سیستماتیک ورودي خروجیMIMO  بر اساس معیارRGA  با کمک الگوریتم

 مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 16,65مبلغ   -جایابی
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 مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 23,2مبلغ   -ستمهاي غیرخطیتخمین تاخیر در سی 

 نورد و یک روبات خودکار پروژه پژوهشی تحقیقاتی روبات هوشمند متحرك ( ساخت یک روبات پله

)Autonomous ((-   مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 398مبلغ 

 مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 292مبلغ   -ه دورپروژه تحقیقاتی روبات هدایت شونده از را 

 مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 292مبلغ   -پروژه تحقیقاتی روبات خودکار متحرك 

 ) ارائه کنترل کننده چندگانه خود سازماندهMCSOM 24,38مبلغ   -) و پیاده سازي آن جهت کنترل هلیکوپتر 

  ي آقاي دکتر علیرضا فاتحیمجر -میلیون ریال

  تشخیص الگوي گاز به کمک سیگنال هاي دریافتی از سنسورSAW  بر اساس داده هاي گازهاي شیمیایی

 مجري آقاي دکتر علیرضا فاتحی -میلیون ریال 97مبلغ   -خطرناك

  شتر، به اایجاد مرکز کنترل، هدایت و ناوبري در مجتمع دانشگاهی برق و الکترونیک دانشگاه صنعتی مالک

مجري آقاي دکتر  -میلیون ریال 960مبلغ   -همراه اجراي یک پروژه نمونه در زمینه هدایت، کنترل و ناوبري

 حمیدرضا تقی راد

  انجام خدمات کارشناسی در ارتباط با بررسی، شناسایی و مقایسه منطق کنترل دو نیروگاه بخار (نکا و اراك) به

مجري  -میلیون ریال 1160مبلغ   -نوسازي سیستم کنترلی نیروگاه نکا همراه طراحی تطبیق و ارائه طرح کلی

 آقاي دکتر حمیدرضا تقی راد

 مجري آقاي دکتر حمیدرضا  -میلیون ریال 20مبلغ   -طراحی و ساخت کارت کنترلی ربات هاي هیدرولیک

 تقی راد

 تر حمیدرضا تقی رادمجري آقاي دک -میلیون ریال 32مبلغ   -کنترل موقعیت شانه رباتیک هیدرولیکی 

 مجري آقاي  -میلیون ریال 32مبلغ   -کنترل ربات هاي کشسان مفصل با در نظر گرفتن محدودیت عملگرها

 دکتر حمیدرضا تقی راد

  مدلسازي دینامیکی وطراحی کنترلر ربات هاي موازي افزونهMacro/Micro-   مجري  -میلیون ریال 74مبلغ

 آقاي دکتر حمیدرضا تقی راد
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  مجري آقاي دکتر حمیدرضا تقی راد -میلیون ریال 50مبلغ   -کنترلر تطبیقی وفقی براي هارد دیسک هاطراحی 

  بررسی سینماتیکی و تعیین فضاي کاري مطلوب ربات موازي افزونه کابلیKNTU CDRPM-   27مبلغ 

 مجري آقاي دکتر حمیدرضا تقی راد  -میلیون ریال

  راهنرم افزار ارتقا یافته سیستم جامع مشترکین و متقاضیان تلفن همتحقیق، بررسی در خصوص خرید لیسانس و- 

 مجري آقاي دکتر محمد تشنه لب -میلیون ریال 4681مبلغ 

  تحقیق و بررسی در خصوص برگزاري کارگاه آموزش اپراتورها و راهبران، نگه داري و پشتیبانی و راهبري

مجري آقاي دکتر محمد  -میلیون ریال 5390مبلغ  -رسیستم جامع خدمات مشترکین و متقاضیان ارتباطات سیا

 تشنه لب

  تحقیق و بررسی در انتخاب پیمانکار/ پیمانکاران جهت اجراي پروژهcustomer care, Billing center 

 مجري آقاي دکتر محمد تشنه لب -میلیون ریال 1197مبلغ  -شبکه تلفن سیار

 میلیون ریال 2250مبلغ  -تقاضیان و مشترکین تلفن همراهبررسی و پیاده سازي سیستم جامع خدمات م -تحقیق- 

 مجري آقاي دکتر محمد تشنه لب

  س موضوع خرید تجهیزات و خدمات  4/83تحقیق وبررسی و مشاوره جهت مناقصه شمارهCC&BC-  مبلغ

 مجري آقاي دکتر محمد تشنه لب -میلیون ریال 1507

 ک دستگاه سامانه اندازه گیري و ثبت پاسخ حسگر گازساخت، واگذاري، نصب و آموزش نحوه استفاده از ی– 

 مجري آقاي دکتر فرامرز حسین بابایی –میلیون ریال  99مبلغ 

 يراهکارها Body Detection میلیون  100ی، مبلغ س يو یو پ لریس يپاشش و رباتها يدر حوزه دستگاه ها

 ریال، علیرضا فاتحی

 و  يتصادفات درون شهر زانیفعال خودرو در جهت کاهش م یمنیا يها ستمیس يساز ادهیو پ یطراح ،یبررس

 میلیون ریال، دکتر سید مهرداد حسینی و علیرضا فاتحی 1000، مبلغ رانیدر ا يبرون شهر

 گاز نیاجزاء مختلف تورب يخطا صیعملکرد و تشخ نگیتوریمجتمع مون ستمیو ساخت س یتوسعه، طراح 

GT10B و کمپرسور Demag Delaval ریال، مجري دکتر علی خاکی صدیق1000، مبلغ  
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 ،گاز نیتورب یآموزش یکینامید مولاتوریو ساخت س یطراح توسعه GT10B و کمپرسورDemag 

Delaval ریال، مجري دکتر علی خاکی صدیق100000، مبلغ  

 میلیون ریال، مجري دکتر علیرضا فاتحی 500، مبلغ مکان پلاسما در دستگاه توکامک کنترل  

 میلیون ریال، مجري دکتر  377، مبلغ کشور يهاشگاهیدر پالا شرفتهیکنترل پ يهاستمید سکاربر یسنج امکان

  علی خاکی صدیق

 يساز یدستگاه خنث يکنترل چندگانه برا يبر مبنا شرفتهیکنترل پ ستمیو ساخت س یطراحpH میلیون  241، مبلغ

 ریال، مجري دکتر علیرضا فاتحی

 ورکش يندیفرا عیو توسعه کاربرد سنسور نرم در صنا یانتگرال يهايریگسنسور نرم در حضور اندازه یطراح ،

  میلیون ریال، مجري دکتر علیرضا فاتحی 360مبلغ 

 .برخی دیگر از پروژه هاي جاري که در فصل آتی به آن اشاره خواهد شد 

 

  نحوهء استفاده از مزیتهاي نسبی موجود در استان و منطقه؛-9

لب صنایع از جمله صنایع نفت، گاز، پتروشیمی، خودرو، صنایع دفاع، صنایع وابسته به وزارت با توجه به اینکه در تهران اغ

نیرو ... موجود است خلا چنین قطبی کاملا محسوس بوده و قطب کنترل صنعتی پیشنهادي قادر خواهد بود رشد سریعی 

  داشته و بسیارمفید واقع شود.

  

  از نتایج فعالیت قطب؛ معرفی سازمانها و شرکتهاي استفاده کننده-10

  صنایع نفت، گاز، پتروشیمی، خودرو، صنایع دفاع، صنایع وابسته به وزارت نیرو، صنایع وابسته به وزارت صنایع

  

  دستاوردهاي برنامه با توجه به اهداف آیین نامه قطبهاي علمی.-11

 بومی سازي سیستم هاي کنترل صنعتی پیشرفته جهت پیاده سازي در صنایع ایران 

 وسعه، تحلیل و طراحی سیستم هاي کنترلی با دیدگاه کاربردهاي صنعتیت 

 تدوین و توسعه استانداردهاي کنترل صنعتی 

 .تربیت محققین  با پتانسیل در زمینه کنترل صنعتی و کادرهاي متخصص در جهت بومی سازي این صنعت 
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  ،تعریف پروژه هاي جدید براي صنایع 

 ناوري، همکاري با مراکز رشد و پارکهاي ف 

 ،توسعه انتشار کتابهاي تخصصی و مقالات در کنفرانسها و مجلات معتبر داخلی و خارجی 

 ،ایجاد کارگاه هاي تخصصی در زمینه کنترل صنعتی براي صنایع 

  ساختpilotهاي صنعتی در صنایع و آزمایشگاهها  

 ساخت دستگاههاي اتوماتیک کنترل کیفیت قطعات خودرو  
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  فصل دوم:

قطب علمی کنترل  هاي انجام شده الیتتوصیف فع

  صنعتی

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  



 

 

Industrial Control Center of Excellence 

 قطب علمی کنترل صنعتی- دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی

 ICCE 

  

  

  

  

  

   مقدمه -1

صنعتی از خرداد ماه  صنعتی 1399فعالیتهاي قطب علمی کنترل  سه اول قطب علمی کنترل   -شروع گردید. بطوریکه جل

 جلسه قطب تشکیل شده است. 5تشکیل گردید. تاکنون بیش از  08/03/1398چهار شنبه 

 ساله قطب تدوین و به وزارت خانه ارسال شد. 5نقشه راه  -1

 ساله پیش رو پروژه اي تحت عنوان: 5براي جهت دهی و جهت یابی فعالیتهاي قطب در حوزه نشر در  -2

  قطب علمی کنترل صنعتی دانشگاه صنعتی خواجه نصیرالدین طوسی  03-98نقشه راه پنج ساله 

  ال شده بود.قبلا ارستعریف شد و بانجام رسید که شرح گزارش آن 

 Scopusمنتشر شده داراي نمایه  مقالات -2
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  صنعتی مرتبط با اهداف قطبپروژه هاي  -3
  

  کارفرما  ریال) هزارمبلغ (  مجري  عنوان

حقیق و کاربرد تامکان سنجی، 

پایش وضعیت در صنایع 

  نیروگاهی

علیرضا  –علی خاکی صدیق 

  مهدي علیاري –فاتحی 

 پژوهشگاه نیرو  165000

 

  

تحقیق و کاربرد پایش وضعیت 

  در صنایع نیروگاهی

علیرضا  –علی خاکی صدیق 

  مهدي علیاري –فاتحی 

نیرو پژوهشگاه  200000  

 

  

بررسی روش هاي کنترل تحمل 

  پذیر عیب در صنایع

 رضاعلی – قیصد یخاک یعل

  ياریعل مهدي – یفاتح

 گروه مپنا  600000
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خرید خدمات مشاوره اي در 

زمینه طراحی الگوریتم هاي 

پابش وضعیت نیروگاه هاي 

 حرارتی

 –دلی مهدي علیاري شوره

  علیرضا فاتحی

برق  شرکت مهندسی و ساخت  6000000

  و کنترل (مکو)

امکان سنجی پایش وضعیت و 

عیب یابی توربین هاي گاز و 

بخار با استفاده از روش 

ترکیبی نشر آوایی، پردازش 

 تصویر و تحلیل ارتعاشات

دلی (سایر مهدي علیاري شوره

  مجریان دکتري منصور ولی)

  پژوهشگاه نیرو  400000

  

دلی (سایر همهدي علیاري شور ارتقا سیستم توکامک دماوند

مجریان دکتر موسوي نیا، 

دکتر عباس زاده، دکتر 

  معاونی)

  سازمان انرژي اتمی 6000000

انجام امور اجرائی و علمی 

هفتمین کنفرانس صنعت 

نیروگاه هاي حرارتی( گازي، 

سیکل ترکیبی، بخاري) و 

تعیین و تامین محل نمایشگاه 

و غرفه بندي محل براي 

 حضور شرکت هاي گروه مپنا

  گروه مپنا  1400000  رادحمیدرضا تقی

خرید خدمات مهندسی توسعه 

نرم افزار تشخیص عابر پیاده و 

  خودرو در تصاویر ویدئویی

مرکز تحقیقات و نوآوري   710000  رادحمیدرضا تقی

  صنایع خودرو سایپا

طراحی و آزمون سامانه بازخورد 

هپتیک جهت تسهیل آموزش 

  جراحی ویترکتومی

موسسه ملی توسعه تحقیقات   2100000  ادرحمیدرضا تقی

  علوم پزشکی ایران (نیماد)

 هیبر پا دیروش جد کیارائه 

با  قیعم يمدلها یطراح

به منظور  نهیساختار به

 تک يها یچند شکل ییشناسا

 شیموثر با هدف پ يدینوکلئوت

  سرطان يریشگیو پ ینیب

 یلم ادیاز بن یقاتیگرنت تحق  100000  محمد تشنه لب

  کنترل سرطان يکوکارین

 یمولکول ينشانگرها ییشناسا

آسم مرتبط با  يماریدر ب نینو

 قاتیتوسعه تحق یموسسه مل  275000  محمد تشنه لب

  )مادی(ن رانیا یعلوم پزشک
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 يدر داده ها یچاق

به روش  کیپتومیترانسکر

  قیعم يریادگی يها تمیالگور

هوش  هاي¬تمیاستفاده از الگور

ه ب یت یس ریدر تصاو یمصنوع

 مبتلا مارانیب صیمنظور تشخ

  روسیبه کرونا و

از دانشگاه  یقاتیگرنت تحق  250000  محمد تشنه لب

  زیتبر یعلوم پزشک

 
 
 

در راستاي اهداف  دفاع شده رساله دکتري و پایان نامه ارشدتعداد  -4

  قطب
  

  تعداد پایان نامه ارشد  تعداد رساله دکتري

5  31  

 
 
 

  هاي علمیبرگزاري همایش -5
هفتمین کنفرانس بین المللی رباتیک و مکاترونیک با همکاري انجمن رباتیک ایران و فرهنگســتان علوم در برگزاري 

 تاریخ 

  . 1398آبان ماه  30تا  28

  

  اعزام دانشجو به خارج براي فرصت مطالعاتی
اي راست دردر یک فرصت مطالعاتی شش ماهه فر به دانشگاه کوینز کانادا  محمد مطهري اعزام دانشجوي دکتري 

  اهداف قطب

  اعزام دانشجوي دکتري حمید علی خانی با دانشگاه قطر در یک فرصت مطالعاتی شش ماهه در راستاي اهداف قطب
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 پژوهشی -نشر مجله علمی -6

  )JoC.kntu.ac.ir( ط قطب علمی کنترل صنعتیتوس "کنترل"  انتشار چهار شماره از مجله

 کسب رتبه سرآمدان علمی -7

  سرآمدان علمی کشور  1399ابایی برگزیده سال دکتر فرامرز حسین ب
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  جمع بندي و نتیجه گیري

هاي قبل بیان شد اما مشخص است حمایت مالی از قطب در بسیاري تلاش اعضاي قطب در پیشبرد اهداف در بخش

دهی ن. همچنین سازماهاي جدیدتر شودنتایج بسیار برتر و ورود اعضاي قطب به حوزه منجر به نستمی توا داز موار

 تواند باعث بهبود اقدامات قطب در نیل بههاي هر دانشگاه توسط دانشگاه مربوطه میمالی براي قطب -بخش اداري 

  اهدافش گردد.

سال دوم این ست در  صلی پروژه حمایت امید ا شروع به انجام بخش ا صورت پذیرد تا بتوان  ساخت  5ها  ساله در 

  دستگاه کنترل صنعتی عام منظوره نمود.

  

  

    قطب کنترل صنعتیمدیر  –دلی مهدي علیاري شوره                    


